








外形寸法・動作範囲（単位：mm)
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case studies 

その課題のそばに。そのアイデアのそばに。
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人協働ロボット

CO BOTTA 

DENSO 

Industry 部品の配膳・整列 （協力：トヨタ自動車様）

パー ツフィー ダから排出された部品の表嚢を認識 し、正しい向きに整列。

一人分の作業三が確保できない工程から作業者を解放します。

Alビジョンによるティーバッグの箱詰め
（協力：イノテック様•OSARO様）

Alビジョンによって、透明・光沢・不定形物の画像認識・ピッキング作業を

自動化。省スペースでの梱包作業を実現します。

Industry 

Academic プログラミング学習の教材として活用

COBOTTAのOSS版はROSやLabVIEWなどの環境でも開発可能な

たぬ教育現場の教材としても活用できます。
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1 部品仕分け·タブレット操作・基板検査
（協力：キヤノン様）

画像処理ソフトウェアとカメラを活用し、目視が必要な単純作業を自動化。

省スペースでの多能工を実現します。

Industry 

Laboratory I薬液分析

• ・

薬液の濾過・定容・攪拌作業や、ビーカーの洗浄などを自動化。研究現湯

における単純作業から研究者を解放します。
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Office RPA&COBOTTA®オフィス向け自動化支援
（共同開発：三菱HCキャピタル様·日立システムズ様）

害類への捺印、および害面を電子化する一連の業務を自動化。RPAツール 

と組み合わせ、オフィスの業務効率化・省人化に貢献します。
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どこでも、 いますぐ、 かんたんに。

ツ ール取付面
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ベース取付寸法
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仕様

軸数

プレーキ

アーム長（第1アーム＋第2アーム）

定格可搬質械（最大可搬費iii:)

最大許容慨性モーメント

位霞繰返し精度

標準サイクルタイム

保護等級

ソフトウェア

電源仕様(ACアダプター）

外部信母

外部通信

瑛境条件（動作時）

本体質量

安全仕様

6軸（アーム部）＋1軸（雷動グリッパ部）＊1

l 、2、3、4、5戟プレーキ付

342.5(165+ l77.5)mm 

0.5kg（手首下向き時土lO度以内の場合は0.7kg)*2

J4:0.0065kgm2 J5:0.0047kgm2 J6:0.0012kgm2 

士0.05mm*'

工場出荷時4.32sec、最大速度設定時1.6sec（水平200mm、垂直25mmの往復動作時間）

COBOTTA本体：IP30 ACアダプタ、ACケーブル：IP20

標準版：COBOTTA専用ソフトウェア OSS版；なし（※お客様にてLinuxなどをインストール可能）

入力：単相AC100~240V士10%/47~63Hz

専用入力：12点／専用出力：ll点 汎用入力：8点／汎用出力：9点

Ethernetxl回線、USBX2回線、VGA出力Xlch

温度0~40℃混度20~80%RH（結露なきこと）

約4kg

標準版
�

016 ISO 13849-1:2015 PL d Cat.3 

OSS版 ISO 13849-1:2015 PL d Cat.3 

55dB以下（定格負荷、工場出荷時の最高速度で測定）

2*4 

ll *5 

外部非常停止用接続X1ch

騒音（等価騒音レベル[A特性］）

汚換度（汚染度）

過電圧カテゴリ

*l.オプション ＊2． 電動グリッパ無の場合 ＊3． 周囲温度一定条件l' *4 ． 汚染度21お家庭やオフィス環焼に相当します。
*5． 過雹圧カテゴリ1|iふ固定設備（コンセントなど）から供給されるエネルギー消費型機器を指します。

本製品は人・協働遅転が実現可能な産業用□ポットです。さ使用に当たっては関係法令・通達・指針、JIS B 9700:2013などに従い｀リスクアセスメントを突施し、十分リスクを低減した上でさ使用ください。また、こ使用
棗境1こ必要な法令・規格への適合はお客様自身でご確認ください。

株式会社デンソ ー ウェ ーブ
営業企画
東 北 営業所

東 京支店
中部支店
大 阪支店
広島営業所
福岡営業所

FA営業

FA芭業
FA営業
FA営業
FA営業
FA営棠

〒448-8661
〒983-0036

〒105-0011
〒446-0058
〒532-0003
〒730-0025
〒812-0044

ホームページアドレス https://www.denso-wave.com/ 

愛知県刈谷市昭和町1丁目1番地
宮城栞仙台市宮城野区苦竹2丁目6番1号
株式会社デンソーソリューション東北支社
東京都港区芝公園1丁目7番6号KOX浜松町ブレイス10階
愛知県安城市三河安城南町1丁目11番9号4階
大阪府大阪市淀川区宮原4丁目2番30号株式会社デンソー大阪ピル4階
広島県広島市中区東平塚町4丁目21番 株式会社デンソー広島ピル7階
福岡県福岡市博多区千代4丁目1番33号西鉄千代県庁ロビル3階

みんなと 一 緒に働くロボット。
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●お求め、さ相談は・・・

Tel 050-5213-4650 
Tel 022-782-0071 

Tel 03-6367-9788 
Tel 0566-75-7961 
Tel 06-7166-5030 
Tel 082-504-11 08 
Tel 092-643-6901  

※COBOT「Aは、株式会社デンソーの登録喝ねです。 ©2020 DENSO WAVE INCORPORATED P-CB6•」202003



外形寸法・動作範囲（単位：mm)
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ツ ール取付面 ベース取付寸法 ハンド無し

3XM4深9

砂
／
岱
ヽ

h
 

仕様

軸数

ブレー キ

アーム長（第1アーム＋第2アーム）

定格可搬質呈（最大可搬質呈）

最大許容農性モ ーメント

位置繰返し精度

標準サイクルタイム

保護等級

ソフトウェア

電源仕様(ACアダプター）

外部信号

外部通信

環境条件（動作時）

本体質量

安全仕様

—¢3H7喝．010深4

r/>3H7（喝•010)深5

6軸（アーム部）＋1軸（電動グリッパ部）＊1

1 、2、3、4、5軸ブレー キ付

342.5(165+ 17 7.5)mm 

0.5kg（手首下向き時土10度以内の場合は0.7kg)*2

J4:0.0065kgm2 J5:0.0047kgm2 J6:0.0012kgm2 

土0.05mm*3

工場出荷時4.32sec、最大速度設定時1.6sec（水平200mm、垂直25mmの往復動作時間）

COBOTTA本体：IP30 ACアダプタ、ACケーブル：IP20

標準版：COBOTTA専用ソフトウェア OSS版：なし（※お客様にてLinuxなどをインストール可能）

入力：単相AC100~240V土l0%/47~63Hz

専用入力：12点／専用出力：11点 汎用入力：8点／汎用出力：9点

Ethernetxl回線、USBX2回線、VGA出力Xlch

温度0~40℃、湿度20~80%RH（結露なきこと）

約4kg

標準版
�

016 ISO 13849-1:2015 Pld Cat.3 

OSS版 ISO 13849-1 :2015 PL d Cat.3 

55dB以下（定格負荷、工場出荷時の最高速度で測定）

2*4 

l| ＊5 

45 

外部非常停止用接続X1ch

騒音（等価騒音レベル[A特性］）

汚損度（汚染度）

過電圧カテゴリ

*l．オプション ＊2電動グリッパ無の場合 ＊3．周囲温度一定条件下 ＊ 4 ．汚染度2は家庭やオフィス環境に相当します。
*5．過電圧カテゴリIIは、固定設備（コンセントなど）から供給されるエネルギ ー消費型機器を指します。

本製品は人・協働運転が実現可能な産業用ロボットです。ご使用に当たっては、関係法令・通達・指針、JIS B 9700:2013などに従い、リスクアセスメントを実施し、十分リスクを低減した上でこ使用ください。また、こ使用
環境に必要な法令・規格への適合はお客様自身でご確認ください。

株式会社テンソ ー ウェ ーブ

営業企画 〒448-8661 愛知県刈谷市昭和町1丁目1番地
東 北 営業所 FA営業 〒983-0036 宮城県仙台市宮城野区苦竹2丁目6番l号

株式会社デンソーソリュ ー ション東北支社
東京都港区港南1丁目８-15　Wビル16階
愛知県安城市三河安城南町1丁目ll番9号4階
大阪府大阪市淀川区宮原4丁目2番30号株式会社デンソー大阪ビル4階
広島県広島市中区東平塚町4丁目21番 株式会社デンソー広島ビル7階
福岡県福岡市博多区千代4丁目1番33号西鉄千代県庁ロビル3階

ホームペー ジアドレス https://www.denso-wave.com/ 

東 京支店
中部支店
大 阪支店
広島営業所
福 岡営業所

FA営業
FA営業
FA営業
FA営業
FA営業

〒l08-0075 
〒446-0058
〒532-0003
〒730-0025
〒812-0044

Tel 050-5213-4650 
Tel 022-782-007 l 

Tel 03-6367-9788 
Tel 0566-75-796 l 
Tel 06-7166-5030 
Tel 082-504-l l 08 
Tel 092-643-690 l 

●お求め、こ•相談は・・・

※COBOT「Aは、株式会社デンソーの登録商標です。 ©2020 DENSO WAVE INCORPORATED P-CB6-J 202003 




